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Zalozenia i cel pracy

Spoteczenstwo europejskie starzeje si¢ w bardzo szybkim tempie. W odsetek oséb starszych w
krajach UE w 2013 roku wynosit 16,2%. Wedlug prognoz w 2060 roku wzroénie do 29,4%.
Systematyczny wzrost liczby oséb starszych, wymagajacych pomocy i opieki przyczynit sie
do zwigkszonego zainteresowania mozliwoscig wykorzystania robotéw w opiece nad osobami
starszymi. Pomimo, ze powstajg kolejne roboty spoteczne dotychczas nie ustalono, jakie sg
oczekiwania 0sob starszych oraz ich opiekunéw wobec takich urzgdzen? A tym samym jakie
funkcje beda przez nich akceptowane a jakie nie? Celem pracy jest analiza akceptaciji
gerontechnologii przez osoby starsze oraz ich opiekunéw na przyktadzie robotdw spotecznych.

Material i metodyka pracy

W badaniach wykorzystane zostana dane dotyczace 327 o0s6b (oséb starszych oraz ich
opiekunéw nieformalnych) pochodzacych z krajéw zaangazowanych w realizacje projektu
ENRICHME (Polska, Francja, Grecja, Wtochy, Wielka Brytania) oraz oraz 180 lekarzy,
pielegniarek oraz studentéw kierunkéw medycznych z terenu Polski. W badaniach
wykorzystano kwestionariusz potrzeb 1 wymagan uzytkownikéw wzgledem robotow
(UNRAQ) opracowany w ramach projektu ENRICHME oraz przeprowadzono badania grup
fokusowych. Zastosowanie jednoczesnie metody ilosciowej i jako$ciowej umozliwia
wykorzystanie mocnych stron obydwu metod oraz wzajemng kompensacje ich stabych stron.

Wyniki spodziewane/uzyskane

Dotychczas przeprowadzone badania wskazujg na pozytywne podejscie badanych oséb do
robota spolecznego w aspekcie monitorowania jedzenia. Zaréwno osoby starsze jaki ich
opiekunowie pozytywnie oceniajag mozliwos¢ zastosowania robota w celu poprawy diety osdb
starszych.



